IS Lab 1: (Re)introducere in Matlab. Utilizarea sistemului DC motor

Urmati tutorialul Matlab indicat de asistentul didactic, apoi cititi ghidul de utilizare al
motorului DC de pe website. Odata ce ati terminat:

Conectati motorul la calculator folosind un port USB, asigurati-va ca sistemul
este conectat la priza, si configurati-l conform ghidului.

Generati un vector de valori intregi k intre 1 si 150 (pasi de timp discreti).

Calculati un vector corespunzator de valori de intrare u, unde:

" {1, k =20
k= 10, otherwise

Obtineti raspunsul motorului DC la semnalul de intrare u apeland:
y = DCMRun.run (u)
Reprezentati grafic raspunsul Y.

Calculati din y un nou semnal h care este zero in regim stationar si contine
doar domeniul cu scadere exponentiald. Asadar:

Ry = Yi+20 = Vss
unde ys se citeste direct de pe grafic. Intrebare: Cum se numeste semnalul h?

VVom aproxima h cu semnalul x astfel incat x;, = « - exp(—pBk) . Pentru orice
valori date ale « si S, reprezentati grafic X si h in aceeasi figura.

Ajustati manual « si f astfel incat cele doud semnale sa se potriveasca cat mai
bine.

Daca totul a functionat corect, ar trebui sa obtineti un grafic similar cu cel de mai jos:
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